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บทคัดย่อ 
ในปัจจุบันการด าเนินธุรกิจและชีวิตประจ าวันนั้นปฏิเสธไม่ได้ที่ต้องอาศัยการเดินทาง และ

รถยนต์นั้นถือได้ว่าเป็นปัจจัยหลัก ซึ่งปัจจุบันนี้รถยนต์ได้เพ่ิมจ านวนขึ้นเป็นอย่างมาก จึงจ าเป็นต้องมี
การบริหารจัดการระบบจราจรให้มีประสิทธิภาพเพ่ือลดปัญหาต่างๆ ที่เกิดขึ้น เช่น การเกิดอุบัติเหตุ 
ปัญหาการจราจรติดขัด สาเหตุของปัญหาที่ส าคัญอย่างหนึ่งคือ การขาดการติดต่อสื่อสารกันระหว่าง
กันเพ่ือแลกเปลี่ยนข้อมูลสภาพจารจรแบบเวลาจริงยานยนต์ระบบขับเคลื่อนอัตโนมัติ 

ในงานวิจัยนี้เสนอการตรวจหาการใช้งานที่ผิดและการตรวจจับความผิดปกติ หนึ่ง IDS ที่
น าเสนอมีเป้าหมายเพ่ือตรวจจับการโจมตีในรูปแบบต่างๆ เช่น Distributed Denial of Service 
(DDoS) และการสแกนเครือข่าย เราใช้ชุดข้อมูลเกียวโตเพ่ือประเมินเมตริกประสิทธิภาพของระบบ
รักษาความปลอดภัยแบบไฮบริดที่เสนอ 

งานวิจัยนี้เป็นประโยชน์มากในการตรวจจับการบุกรุกท่ีน าเสนอใช้วิธีการตรวจจับความ
ผิดปกติอัจฉริยะและวิธีการตรวจจับที่ไม่ถูกต้องในการตรวจจับพฤติกรรมที่เป็นอันตรายใน VANET 
ของยานพาหนะระบบขับเคลื่อนอัตโนมัติ  ซึ่งปรับให้เข้ากับสภาพแวดล้อมในการสื่อสารที่ต่างกันท า
ใหเ้กิดการแลกเปลี่ยนข้อมูลเกิดข้ึนระหว่างกัน 
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